BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

Pada bab ini akan dipaparkan mengenai kesimpulan yang didapat dari
bab proses perancangan yang telah dilakukan. Selain itu dipaparkan pula saran

yang dapat berguna bagi penelitian ini untuk kedepannya.

V.1 Kesimpulan
Pada subbab ini akan dipaparkan mengenai kesimpulan yang telah

didaparkan dari proses perancangan yang telah dilakukan. Kesimpulan didapat

dengan menjawab rumusan masalah penelitian yang terdapat pada bab I.

1. Rancangan mekanisme gerak yang digunakan pada perancangan
miniatur AS/RS ini yaitu mekanisme belt pulley untuk sumbu X dan Z,
serta mekanisme lead screw untuk sumbu Y.

2. Rancangan Kkelistrikan yang digunakan pada perancangan miniatur
AS/RS ini yaitu terdiri dari controller Arduino Mega 2560 dengan shield
Ramps 1.4, power supply 12V 20A, modul input keypad 4x4, push
button dan RFID, serta modul output LCD display 16x2 dan stepper
motor NEMA 17.

3. Rancangan program yang dibuat menggunakan software Arduino
dengan basis bahasa pemrograman C. Isi program yang dibuat terdiri
dari empat bagian besar yaitu mode pendan, mode koordinat, mode
RFID, dan auto home.

4, Hasil rancangan miniatur AS/RS menghabiskan dana sebesar
Rp2.821.000,00. Besarnya dana tersebut dinilai baik dan terbukti dapat
direalisasikan oleh institusi pendidikan khususnya universitas. AS/RS
miniatur yang dirancang juga terbukti dapat dioperasikan dengan mudah
oleh operator. Namun dari hasil uji coba, kinerja kecepatan, akurasi, dan
sistem safety, rancangan ini masih memiliki ruang untuk dapat

dikembangkan lebih lanjut.
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V.2

Saran

Pada subbab ini akan dipaparkan mengenai saran-saran berdasarakan

hasil penelitian yang didapat. Saran-saran ini diberikan guna untuk kesuksesan

penelitian atau perancangan serupa.

1.

Perancangan miniatur AS/RS yang dilakukan sebaiknya dimulai dari
pemasangan modul kelistrikan yang kemudian dilanjutkan secara
pararel dengan pemasangan mekanisme gerak. Kemudian perancangan
isi program dilakukan dengan deklarasi yang menyesuaikan komponen
kelistrikan yang telah terpasang.

Proses pembuatan program harus dilakukan secara bertahap. Setiap
tahapnya dianjurkan untuk dijalankan terlebih dahulu agar lebih mudah
dalam mengidentifikasi letak kesalahan pemrograman.

Pembuatan ukuran serta posisi rak menyesuaikan dari hasil mekanisme
gerak yang telah dirancang, bukan sebaliknya.

Untuk menekan biaya perancangan, komponen-komponen yang tidak
memberikan nilai tambah sebaiknya tidak digunakan. Untuk komponen-
komponen mekanisme gerak yang dinilai terlalu mahal, dapat digantikan

dengan komponen buatan dari proses 3D printing.
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