
5 Kesimpulan dan Saran

Persamaan gerak untuk kedua servo yang mengendalikan panel surya yang bergerak berhasil dipro-

gram. Dua persamaan diambil dan diturunkan dari referensi [8] tentang altitude (h) Matahari ter-

hadap Bumi, tentang posisi azimuth (A) Matahari terhadap Bumi dan dua persamaan yaitu alti2

dan azi2 untuk menyesuaikan persamaan tersebut kepada rentang gerakan servo SG90 sehingga

servo dapat bergerak sesuai dengan gerakan posisi Matahari terhadap Bumi. Daya yang dihasilkan

panel surya yang bergerak terhadap panel surya yang stasioner bervariasi. Selisih paling besar daya

maksimal panel surya yang bergerak adalah 450 % terhadap panel surya yang stasioner, sedangkan

selisih paling besar daya maksimal panel surya yang stasioner adalah 180 % terhadap panel surya

yang bergerak. Beberapa hal yang dapat ditambahkan untuk percobaan ini agar hasil percobaan

yang akan datang lebih baik adalah:

• Penambahan modul GPS untuk mendeteksi koordinat percobaan secara otomatis sehingga

tidak perlu mengubah nilai lintang dan bujur secara manual. Modul GPS dapat diprogram

untuk mendapatkan nilai bujur dan lintang (ϕ) secara otomatis.

• Menambahkan program agar nilai sudut deklinasi Matahari (δ) dan persamaan-persamaan

waktu dapat berubah secara otomatis setiap hari. Pada percobaan ini, nilai deklinasi Matahari

(δ) dan persamaan-persamaan waktu diubah secara manual.

• Mengubah tipe panel surya menjadi tipe dengan permukaan yang lebih besar untuk mem-

bandingkan nilai daya pada nilai yang lebih tinggi.

• Menggunakan servo dengan daya yang lebih besar karena jika panel surya memiliki per-

mukaan yang lebih besar, maka massa panel surya tersebut akan meningkat sehingga dibu-

tuhkan servo dengan daya yang lebih besar.

• Melakukan eksperiman beberapa kali.

• Memilih tempat yang percobaan yang permukaan sejajar relatif pada permukaan tanah se-

hingga panel surya yang bergerak tepat memiliki permukaan yang membentuk sudut siku-

siku terhadap sinar datang Matahari.
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