5.1

BABYV
KESIMPULAN DAN SARAN

Kesimpulan

Dari hasil pengolahan data yang dilakukan dalam melakukan kuisioner ini, dapat

disimpulkan bahwa:

1.

5.2.

Hasil yang diperoleh dari penyebaran kuisioner kepada pengendara di jalan tol
Jakarta-Tangerang dapat disimpulkan bahwa jika pengendara menghadapi
situasi seperti contoh kasus yang diberikan maka mayoritas pengendara akan
berpindah lajur ke lajur yang lebih renggang.

Berdasarkan analisis regresi logistik biner didapatkan faktor-faktor yang
mempengaruhi keputusan pengendara di jalan tol untuk berpindah lajur. Faktor
yang mempengaruhi keputusan pengendara tersebut adalah kecepatan
kendaraan, tingkat densitas kendaraan dan jumlah kendaraan berat.

Dari hasil analisis dapat diketahui bahwa hubungan antara perilaku berpindah
lajur pengendara paling dipengaruhi oleh kecepatan kendaraan lalu disusul oleh
tingkat densitas kendaraan, dan jumlah kendaraan berat.

Saran

Berdasarkan hasil yang diperoleh, peneliti memiliki saran terkait dengan studi ini

agar dapat dihasilkan hasil yang lebih akurat yaitu:

1.

Semakin banyak variabel bebas yang dimasukkan dalam pengolahan data dapat
memberikan gambaran yang lebih nyata mengenai kondisi yang
mempengaruhi pengendara untuk berubah lajur di jalan tol.

Jika analisis dilakukan kepada seluruh jenis kendaraan golongan lainnya
dengan variabel-variabel yang ada, akan didapatkan gambaran yang lebih nyata
mengenai kondisi jalan tol yang terjadi.

Penelitian mengenai faktor yang mempengaruhi pengendara berpindah lajur di
jalan tol dengan menggunakan metode lainnya dapat diperoleh hasil yang
beragam dan berbeda sehingga data yang didapatkan dapat digunakan untuk

studi yang akan datang.
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