
Bab 5

Simpulan dan Saran

Pada bab ini akan dipaparkan kesimpulan dari Tugas AKhir yang berjudul
"Perancangan Purwarupa Mesin Jacro". Selain simpulan, saran akan diberikan
kepada perancang selanjutnya untuk penelitian ini.

5.1 Simpulan
Setelah dilakukan pengujian dan analisa penelitian ini, terdapat kesimpulan yang
dapat menjawab tujuan tugas akhir. Simpulan dari sistem yang dirancang yaitu:

1. Perancangan desain dan sistem purwarupa mesin Jacro berhasil dilakukan.
Dapat dikatakan berhasil karena desain CAD dengan dimensi 240 mm ×
228 mm × 245 mm dapat dibangun serupa dengan CAD, namun terdapat
masalah pada bagian shaft. Kemudian sitem elektrik pada purwarupa dapat
dikatakan berhasil karena purwarupa dapat bekerja sesuai dengan keinginan
pengguna serta purwarupa dapat dilakukan pengujian. Kemudian sistem
kontrol purwarupa dapat dikatakan berjalan dengan baik. Karena delay hasil
pengujian jarak memiliki nilai rata-rata 0,192 s pada kondisi tanpa halangan,
dan delay rata-rata hasil pengujian jarak dengan kondisi terdapat halangan
memiliki nilai 1,025s.

2. Jarak maksimal untuk mengontrol purwarupa mesin jacro yaitu 32 m untuk
kondisi tanpa halangan atau bisa disebut lingkungan terbuka. Kemudian untuk
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kondisi dengan halangan tembok setebal 2 cm purwarupa hanya dapat dikontrol
hingga jarak 8 m.

3. Purwarupa dapat melakukan pengeboran seperti pada mesin jacro eksisting.
Hal ini didukung dengan hasil pengujian kekuatan tali yang menunjukkan
bahwa purwarupa mesin jacro dapat melakukan pengeboran hingga kedalaman
15 cm. Namun hasil pengujian ini dapat dilakukan lebih lanjut jika tidak
terbatas dengan kedalaman tanah yang ada di dalam pot.

5.2 Saran
Pada subbab ini terdapat beberapa saran pengembangan yang dapat digunakan
sebagai rekomendasi. Berikut beberapa saran pengembangannya:

1. Pengembangan Analisa Kinematika : Karena purwarupa mesin Jacro ini belum
mendapati analisa kinematika, maka disarankan untuk penelitian selanjutnya
dilakukan analisa kinematika.

2. Pengembangan Desain Shaft Rig : Karena pada penelitian ini gagal dibuat,
disarankan desain shaft rig yang lebih mudah untuk dibuat.

3. Pengambilan Data : Karena pada penelitian ini pengambilan data masih
manual dan mengandalkan serial monitor, maka disarankan membuat rangkaian
baru seperti rotary encoder untuk memudahkan pembacaan data dan juga
mendapatkan data yang lebih akurat.
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