
Bab 5

KESIMPULAN DAN
SARAN

Bab ini berisikan kesimpulan dari analisa percobaan yang sudah dilakukan sebelumnya
dan saran untuk pengembangan selanjutnya agar penelitian ini dapat menjadi suatu
produk utuh yang bisa dimanfaatkan untuk keperluan umum.

5.1 Kesimpulan
Berikut adalah kesimpulan dari penelitian yang telah dilakukan berdasarkan
perumusan masalah pada Bab I:

1. Rancang bangun sistem throttle BLDC pada kursi roda elektrik dilakukan
dengan menggunakan joystick yang mengatur keluarnya PWM sebagai input
throttle. Untuk menghasilkan keluaran PWM yang setara dengan pergerakan
joystick, maka dibutuhkan fungsi mapping Arduino. PWM yang dihasilkan
harus terlebih dahulu melewati rangkaian tapis agar dapat dikonversi menjadi
tegangan analog murni yang kemudian dapat dimanfaatkan sebagai input
throttle BLDC.

2. Tachometer berbasis sensor hall berhasil melakukan pembacaan rpm yang
sesuai dengan referensi tachometer Sanwa SE300. Eror yang dihasilkan setelah
dilakukan kalibrasi sebesar 0,32%. Maka dapat disimpulkan tachometer
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berbasis sensor hall layak untuk digunakan sebagai pembaca rpm kursi roda
elektrik pada penelitian ini.

3. Berdasarkan hasil pembacaan tachometer berbasis sensor hall, rpm maksimum
yang dapat dicapai pada duty-cycle PWM 100% adalah 450 rpm.

4. Pada penelitian ini, gerakan dasar meliputi gerak maju, gerak belok kanan,
dan gerak belok kiri dapat dilakukan. Sedangkan untuk gerak mundur dan
gerak putar pada sumbu tidak dapat dilakukan. Peta gerakan joystick dalam
mengatur gerakan BLDC dapat dilihat pada Bab 4.

5.2 Saran
Berikut adalah saran dari penelitian ini agar menjadi acuan penelitian selanjutnya
dan dapat menghasilkan produk yang lebih sempurna:

1. Kursi roda elektrik pada penelitian ini belum mampu untuk melakukan gerakan
dasar robot beroda secara penuh. Diharapkan untuk penelitian selanjutnya
dapat ditambahkan gerakan dasar berupa gerak mundur dan gerak putar pada
sumbu.

2. Kursi roda elektrik pada penelitian ini belum memperhatikan manajemen
daya, dan masih menggunakan sumber tegangan berupa power supply, sehingga
diharapkan untuk dikembangkan menggunakan sumber tegangan baterai.

3. Joystick yang digunakan pada penelitian ini memiliki resolusi yang kurang
baik, sehingga pergerakan BLDC kurang halus. Penggunaan joystick dengan
resolusi yang lebih baik akan memperhalus gerakan kursi roda elektrik.
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