
Bab 5

Kesimpulan dan Saran

Pada bab ini akan dipaparkan kesimpulan dan saran berdasarkan penelitian yang
telah dilakukan.

5.1 Kesimpulan
Pada hasil perancangan dan implementasi dari alat pemberi pakan ikan otomatis
didapatkan hasil dan data yang dapat disimpulkan. Berikut merupakan kesimpulan
yang didapatkan:
Alat pemberi pakan ikan otomatis berbasis arduino berhasil dibuat. Dimana sistem
pada alat memiliki variabel yang dapat diubah yaitu waktu pemberian pakan, takaran
pakan dan jarak lontar pakan. Waktu pemberian pakan dapat dilakukan 1 hingga
2 kali dalam sistem. Untuk memenuhi 1 bilik seluas 3,3846 cm3 dibutuhkan pakan
ikan sebanyak 13 gram. Jarak lontaran terjauh yang didapatkan berdasarkan hasil
percobaan yaitu pada PWM 50% dengan jarak lontar sejauh 9,6 m.

5.2 Saran
Saran yang diberikan untuk rancang dan bangun pemberi pakan ikan otomatis
berbasis arduino adalah :

1. Untuk metode perpindahan pakan disarankan ada penambahan mekanisme
agar beban pada wadah tabung plastik tidak secara langsung membebani
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penakar pakan, mekanisme yang dapat dijadikan contoh seperti model vortex
gravity vee diverter valve yang biasa digunakan untuk material padatan kering
diindustri dapat diimplementasikan secara versi sederhana pada alat atau dapat
membuat versi sederhana dari penyaring butiran kering.

2. Pada protype penyedia daya DC perlu ditambahkan power supply untuk
menyediakan daya 24 V dan 5 V sehingga sistem catu daya akan lebih sederhana.

3. Implementasi alat di dalam kolam harus dilakukan untuk mengetahui
performansi alat.
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