
Bab 5

Simpulan dan Saran

Bab ini berisi simpulan dan saran yang diperoleh dari penelitian yang telah
dilakukan.

5.1 Simpulan
Berdasarkan penelitian yang dilakukan pada Laporan Tugas Akhir dari Bab 1
hingga Bab 4, dapat disimpulkan sebagai berikut:

1. Rancangan komponen mesin stacker crane yang dibuat pada penelitian ini
mengikuti batasan ukuran sepeda motor maksimal. Ketinggian dari mesin
stacker crane dapat disesuaikan dengan kebutuhan kapasitas tampung
sistem parkir (jumlah tingkat sistem parkir). Komponen terbuat dari
material A36 Steel yang berbentuk persegi hollow dan pelat. Mesin
stacker crane yang dirancang berfungsi untuk dapat melakukan proses
pemarkiran dan pengambilan sepeda motor dari slot parkir. Mesin stacker
crane dapat dikembangkan lebih lanjut dengan menambah fitur-fitur lain
yang dapat meningkatkan kinerja dan memudahkan penggunaan sistem
parkir.

2. Berdasarkan hasil simulasi pembebanan pada komponen utama mesin
stacker crane, didapati bahwa komponen mesin tidak mengalami keluluhan,
dan dihasilkan nilai faktor keamanan antara 11.93 dingga 12.572.

3. Desain purwarupa sistem parkir sepeda motor dibuat dengan cara
mengukur ukuran model miniatur sepeda motor yang tersedia dan juga
mengikuti ukuran komponen elektrik dan mekanik yang tersedia di pasaran.
Desain komponen mekanik yang telah dibuat menggunakan perangkat
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lunak SOLIDWORKS kemudian direalisasikan dengan menggunakan
mesin hasil cetak 3D. Masing-masing komponen mekanik dan elektrik
dirakit sehingga menghasilkan sebuah assembly mesin stacker crane yang
utuh.

5.2 Saran
Saran yang dapat diberikan jika dilakukan penelitian lebih lanjut kedepan
meliputi 2 aspek, yaitu untuk sistem riil dan untuk purwarupa. Saran yang
diberikan adalah sebagai berikut:

1. Pengujian beban pada mesin stacker crane riil sebaiknya tidak hana
dianalisa secara statis saja. Pengujian secara dinamis dan pengujian
beban berfluktuasi juga sebaiknya dilakukan.

2. Untuk membuktikan kebenaran hasil simulasi pembebanan, sebaiknya
dilakukan pengujian sederhana pada model miniatur mesin stacker
crane dengan beban yang diskalakan menyesuaikan material dan ukuran
miniatur yang digunakan.

3. Untuk meningkatkan ketepatan posisi mesin stacker crane sebuah limit
switch atau sensor dapat dipasang pada setiap lantai dan kolom posisi
slot parkir.

4. Untuk memudahkan calon pengguna baru yang akan parkir, sebuah layar
display yang menunjukkan sisa slot parkir kosong dapat ditambahkan.

5. Mekanisme pintu pada jalan masuk dan keluar sepeda motor dari
mesin stacker crane dapat ditambahkan untuk meningkatkan keamanan
operasional sistem.

6. Pada penelitian ini aspek ergonomi dan kenyamanan pengguna belum
diperhitungkan, maka untuk penelitian kedepannya aspek ini dapat diper-
timbangkan untuk memperbaiki kenyamanan pengoperasian dan kinerja
sistem parkir. Fitur-fitur tambahan diperlukan untuk meningkatkan
kenyamanan pengguna sistem parkir.

7. Dikarenakan setelah proses pengambilan sepeda motor pengguna masih
harus memundurkan sepeda motornya untuk keluar area parkir, diperlukan
desain tambahan untuk mempermudah pengguna meninggalkan area
parkir.

8. Dikarenakan seringnya tersangkut mekanisme penjepit body sepeda
motor pada purwarupa, sebaiknya bagian penjepit dibuat menggunakan
komponen yang lebih presisi agar lebih rigid untuk menghindari
tersangkutnya mekanisme.
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9. Waktu proses pemarkiran dan pengambilan purwarupa dapat dipercepat
menggunakan motor stepper dengan kecepatan yang lebih tinggi untuk
penggerak bagian penarik sepeda motor.

10. Dikarenakan kurang stabilnya pergerakan bagian carriage purwarupa,
sebaiknya pelat dasar carriage dibuat lebih rigid agar tidak terjadi defleksi.
Kerigidan dapat ditingkatkan dengan meningkatkan ketebalan pada desain
atau menggunakan material yang lebih kuat seperti PETG.
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