
Bab 5

SIMPULAN DAN SARAN

Bab ini berisi kesimpulan dan saran yang dapat diambil melalui penelitian
prototipe simulator. Kesimpulan pada bagian ini akan menjelaskan hal-hal
paling utama selama melakukan penelitian prototipe simulator. Selain itu, pada
bagian saran akan dijelaskan mengenai hal-hal yang dapat membuat penelitian
prototipe simulator ini menjadi lebih baik.

5.1 Kesimpulan
Berdasarkan penilitian yang telah dilakukan didapatkan beberapa kesimpulan
berikut :

1. Cara kerja sistem elektropneumatik pada proses sorting otomatis
melakukan pemisaha produk pada objek warna yang berbeda yaitu merah
dan melakukan proses pengisian produk pada box yang melintasi pada
conveyor2.

2. Sistem mekanik menggunakan fischertechnik, sistem elektrik menggunakan
sensor sebagai input, solenoid valve dan conveyor sebagai output yang
dikontrol menggunakan PLC.
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3. Cara agar bisa menggunakan prototipe simulator dibuat modul khusus
yang berisi latihan simulasi elektropneumatik, cara penggunaan software
dan pembuatan simulator proses sorting otomatis.

4. Hasil percobaan pada sensor warna tingkat keberhasilan mendeteksi objek
sebesar 80%

5.2 Saran
Saran untuk penilitian prototipe simulator untuk dapat lebih lebih mengem-
bangkan proses-proses otomasi industri lainnya, antara lain:

1. Menggunakan komponen input dan output digital tanpa menggunakam
modul interface.

2. mengembangkan proses otomasi lainnya, karena terdapat fitur pada fischer
teknik yang bisa digunakan.

3. Prototipe simulator dikolaborasikan dengan robot arm sehingga terbentuk
sistem baru pada protitpe miniatur simulator.
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