




PERNYATAAN TIDAK MENCONTEK ATAU 

MELAKUKAN TINDAKAN PLAGIAT 

Saya yang bertandatangan dibawah ini, 

STEPHEN IVANNDA CHRISBY GULO 

Dengan ini menyatakan bahwa Buku Tugas Akhir dengan judul: 

'PERANCANGAN KONTROL PELACAKAN LINTASAN UNTUK ROBOT 
OTONOM BERGERAK BERODA DENGAN PENGGERAK DIFERENSIAL" 

adalah hasil pekerjaan Saya. Seluruh ide, pendapat atau materi dari Sumber lain 
telah dikutip dengan cara penulisan referensi yang sesuai. 

Pernyataan ini Saya buat dengan sebenar-benarnya dan jika pernyataan ini tidak 
sesuai dengan kenyataan maka Saya bersedia menanggung sanksi yang akan 
dikenakan kepada Saya. 

Bandung, 8 September 2021 

 

Stephen Ivannda Chrisby Gulo 
NPM: 2017630031 
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